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Approssimazione di funzioni e dati

1 Approssimazione di dati nel senso dei minimi quadrati

2 Interpolazione di funzioni
3 Interpolazione di dati

Appx di dati nel senso dei min quad
forza impressa
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Appx di dati nel senso dei min quad
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So che pminmathbbRm è t.ci pmleftxrighta1xma2xm1ldotsamxam1
un polinomio è univocane determinato dai suoi coeff ai
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Det Jleftunderlinearightsum_i1nlefta1xima2xim1ldotsldotsamxiam1yiright2
2 equiv fracaJleftfracarightmin_underlineainmathbbRm1Jleftfracaright
è una funzione JmathbbRm1rightarrowmathbbR
convessa concar rivolta verso l'alto ha pto di min

che coincide con l'unico pto stazionario tic
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eliminare il 2 ovunque

porto a da i termini che coinvolgono yi

distribuisco la sommatoria
vdots
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lineare
rsistema di leftm1right egz in leftm1right incognito

La matrice M è simmetrica e del positiva

il vettore incognito è a

il vettore t noto è fracbleftbeginmatrixsum_i1nyiximsum_i1nyixim1sum_i1nyiendmatrixright
trovo fraca11 risolvendo Mafracb

è il vett dei coeff del polinomio che appx dati xiy
nel senso dei min quad

Se raccolgo Xi in un vettore x

yi in un vettore y

definisco
Xxmxm1ldotsldotsunderlinexfrac1

e rettangolare ha
n righe e m1

colonne

si trova che MXTX e fracbXTy
cioè MfracafracbLeftrightarrowITXaXTy

leftATAunderlinexATbrightsistema delle egz
normali

In conclusione



1 definisco underlinexleftX1ldotsXnrightT
fracylefty1ldotsynrightT

costruisco Xleftxmxm1ldotsfracx1right
risolvo

XTXaXTy con QR

Nel caso in cui m1 cerco un pool di grado 1

il polinomio trovato si chiama retta di regressione


